SCRATCH
Laberinto

Robot mBot

®



Robot mBot ~

Complejidad de esta curricula: avanzada
Tiempo aproximado de desarrollo: de 1 a 2 encuentros

Qué necesitds saber para esta curricula?

’ Infroduccion a la programacion

Manejo avanzado de Scratch
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Repaso: Programando el mBot | <&

https://www.youtube.com/watch?v=EHOyL2hd0I8

» Pasos para conectar el robot:
e Encenderlo.
o Conectar el cable USB.
o Revisar que el indicador esté de color verde.
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Repaso: Programando el mBot 2

o Armar el programa con los modulos de Scratch
o Usar el botdbn de mBot Program para iniciarlo
o En el mismo botdn buscar “upload to arduino™ o “subir a Arduino”
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Repaso: Programando el mBot 3

o Subir el programa y esperar que se ejecute

o Cuando termine avisardy veremos en el log de tareas:
“verifying... xxx bytes of flash verified”
o Luego verificar el comportamiento del robot!
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Repaso: Sensor Ultrasonico

o Sensar la distancia a un obstaculo.
o Compararla medicion con una medida arbitraria.

Programa de mBot
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Desafio

» Programar el robot para detectar obstaculos y atravesar la sala.
» Programarlo para que salga de un laberinto creado con elementos de la

sala.
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Proyecto: Que el robot esquive obstdculos
1. Avanzar hasta encontrar un obstaculo.

. Girar a la derecha.

. Avanzar un poco mas.

. Girar a la izguierda

. Avanzar.
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. Detenerse.
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Proyecto: Que el robot esquive obstaculos

Programa de mBot k@',
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Otra opcion: https://www.youtube.com/watch?v=Cle1ACd7yRw
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Proyecto: Laberinto

1. Colocar varios obstdaculos en la sala, por ejemplo: libros en
forma de escalera o en diagonal.

Avanzar hasta encontrar un obstdaculo.

Girar a la derecha.
Avanzar un poco.
Girar a la izquierda.

Avanzar un poco Mmas.
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Repetir.
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Proyecto: Laberinto
Programa de mBot k-é’
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TIP: También se puede girar a la izquierda y luego a la derecha...
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MUCHAS GRACIAS
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