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Robot mBot ~

Complejidad de esta curricula: avanzada
Tiempo aproximado de desarrollo: de 1 a 3 encuentros

Qué necesitds saber para esta curricula?

’ Infroduccion a la programacion

Manejo avanzado de Scratch

Qué materiales necesitase

Robot mBot y una computadora con mBlock instalado. Descargar en:
https://www.mblock.cc/en-us/download/ para Windows
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https://www.mblock.cc/en-us/download/

Robot mBot ~

» El objetivo es comenzar a mover el robot
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Robot mBot - Sus partes - 1 ~

El nuevo mBot incorpora

las siguientes mejoras de disefio p Carcasa para la placa

Botones mas largos
para usarlos con la carcasa

o con ella .
~ '-ri ;7 : M;‘
Nueva rueda giratoria que .3

reduce el ruido en movimiento
y ajusta el centro de gravedad del mBot
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Robot mBot - Sus partes - 2

Me IR Remote Controller

Me Infrared Receiver Sensor

Me Ultrasonic Sensor
DC Motor-25(Right)
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ler Paso: Conectar el robot

» Comprobar que el puerto COM estd conectado (el primero de la lista)

E mBlock - Based On Scratch From the MIT Media Lab(v3.4.12) - Desconectar - No guardado
Archivo Editar Conectar Placas Extensiones Lenguaje Ayuda

Jl, Untitle . Programas | Disfraces

Bluetooth b '

Serial 246 > J Movimiento B
Red > | Apariencia [ (
| sonido E
Actualizar Firmware l Lapiz l {
Restaurar Programa Predeterminado > l Datos y Bloques l :
Establecer modo de firmware >
Ver codigo esperar § segundos
Instalar Driver de Arduino

Q repetir )
r

por siempre
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ler Paso: Conectar el robot

» Agregar el comando “Programa de mBot” de la seccion Robot y comprobar
que la conexion esté correcta con el siguiente indicador en verde.

mBot ¥

Programa de mBot

avanzar ¥ aniarlal NY |
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2do Paso: Reconocer los comandos

» Agregar bloques a continuacion de “Programa de mBot” con las acciones
que queremos que el robot ejecute. Luego de la accidn especificaremos la
cantfidad de tiempo que tfomard con el blogue “esperar”

» Al hacer click en el bloque “Programa de mBot" aparece una seccion del
codigo para el Arduino. Con el robot encendido, presionar en “Subir a
Arduino”

@ Atras Subir a Arduino Editar con IDE de Arduino

Programa de mBot 1 #include <Arduino.h> Ii

xX: 23 - :
ma veloddad v 16 2 i:!.nr.:lucl& <Wire.h> |
— 3 Finclude <SoftwareSerial.h>
esperar §J segundos 4
a velocdad ﬁ z sinclude <MeMCore.h> y
esperar € segundos 7 MeDCMotor motor_9(9):
8 MeDCHotor motor 10(10):

9 void move (int direction, int apeed)
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sPreguntase
iA trabajar!



AT
5 b
3er Paso: Programacion de Rob ot

» Hacer que el robot encienda la luz led roja por un segundo, luego la luz verde
también por un segundo y por Ultimo la luz led azul por un segundo como se

muestra en la imdagen a continuacion.

» Repetir por siempre.
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3er Paso: Programacion de Robot

W, ProgramoErgot pu @ oA race c45: &+ X 3

Programa de mBot

establecer el led de a2 bordo rojo verde 89 2zu! (9

Ltocanda o color

LoOMOt tocansio

»
e;tablecer el led de a bordo rojo §9 verde azul @

X:240 ¥ <180 »

¢/an CEEND)

preguntar y esperar
- D
EsCenano -

establecer el led de a bordo (e rojo @ verde @B 2zul

1 fonso
4 rtna U (tecty prescnads?
pi
/e

LrAton Drascnads?

poncdn x del ratén
posoon ¥ del raton

s intensidad del sonide

movarnente * ERSENG ST eate objets

wdeo
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3er Paso: Programacion de Robot

» Mover el robot hacia adelante durante un
segundo fijando la velocidad en cada
motor.

» Detener los dos motores por un segundo.

» Repetir 3 veces.
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3er Paso: Programacion de Robot

mBot Program

fijar motor velocidad
fijar motor velocidad
>

esperar §) segundos
fijar motor velocidad @

fijar motor velocidad @
esperar €9 segundos
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3er Paso: Programacion de Robot

» Mover el robot hacia adelante hasta que encuentre un obstaculo a 10 cm.
» Al encontrar un obstaculo, frenard y emitird un sonido.

» Pista: usar el sensor ultrasonido.
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3er Paso: Programacion de Robot

Programa de mBot

repetir hasta gue  distancia del sensor de ultrasonidos (QIDEEN <

a velocidad

a velocidad (@
reproducir tono en la nota SRl Medio ™)
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MUCHAS GRACIAS
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